Adept Sight

AdeptSight es un paquete de vision artificial basado
en PC que ofrece una solucién no integrada en el
robot de gran facilidad de uso, y con las maximas
funcionalidades. Permite el rapido desarrollo de

aplicaciones robustas y precisas de guiado de

robot y/o inspeccidén gracias a una interfaz de CAMARA FIREWIRE

usuario simple, basada en el entorno Windows.

Es aplicacble para toda la gama de robots Adept.

Prestaciones

AdeptSight le ayudara a trabajar con piezas cada vez mas pequefias m—
y tolerancias mas reducidas, podra conseguir productos de mayor o =
calidad sin necesidad de una programaciéon compleja o herramientas .
de desarrollo adicionales. AdeptSight simplifica el trabajo en condiciones
adversas gracias a algoritmos de vision robustos que son tolerantes
a la mala iluminacién, ruido y variaciones de luz ambiental.

ADEPT DESKTOP
Haga que el desarrollo y uso de

sus aplicaciones de vision sea
mas simple, rapido y potente.

¢ Incrementa las prestaciones de su aplicacion,
facilidad de uso y precision.

e Menor complejidad, menor tiempo de ADEPT SMARTCONTROLLER

desarrollo.

» Mejora los estandares industriales actuales.

¢ Permite aprovechar la experiencia ya adquirida

en cualquier producto de vision Adept. P
e Representa un valor afiadido a las lineas de ADEPT COBRA SERIE i
produccién, con una solucion rentable y eficiente.
e Nuevo sistema de vision Adept con todas las
funcionalidades para desarrollar aplicaciones

de guiado e inspeccion.



Adept Sight

Buscador de objetos rapido y preciso

* Buscador de objetos basado en patrones.

» Teaching automatico de modelos, y modelos totalmente editables.
* Modelos reutilizables en diferentes aplicaciones.

e Procesado multimodelo: localizacién simultanea de varios objetos.
o Facil distincion entre objetos similares.

* Repetibilidad en traslacion: 0.025 pixels.

* Repetibilidad en rotacion: 0.01 grados.

* Rapido procesado en paralelo con extensiones MMX y SSE

Caracteristicas avanzadas de inspeccion

« Incluye herramientas de inspeccién como el calibre, el calibre de arco, buscador de ejes, buscador de
ejes en arcos y analizador de blobs.

* Herramientas de busqueda (linea, arco y punto)

» Conjunto de herramientas de procesado (ImageProcessing, SamplingTool, ImageSharpness,
ImageHistogram)

e Las herramientas de inspeccion pueden ser definidas respeto a un sistema de coordenadas relativo
para mayor facilidad de uso.

Guiado por vision - Desarrollo de la aplicacién

e Facil desarrollo de la aplicacién en un entorno intuitivo.

e La informacion de la aplicacién se guarda en un solo archivo de proyecto lo que permite una facil
importacién y exportacion de aplicaciones entre diferentes sistemas.

e Instrucciones de manejo y control de AdeptSight integradas al sistena operativo y lenguaje de programacion
V+ o Micro V+

* Permite la creacion de archivos con histéricos de mensajes y eventos.

Calibracion

» Facil calibracion del sistema camara+robot y sistema camara+robot+cinta en aplicaciones de seguimiento
de cintas.

* No es necesaria experiencia previa para calibrar el sistema gracias al asistente de calibracion

e La calibracion corrige el posible descentraje de la pinza respeto el robot.

» Posibilidad de utilizar la camara en posicién vertical con enfoque hacia arriba o hacia abajo.

Seguimiento de cintas

* Opcion de seguimiento de cintas de altas prestaciones, con posibilidad de comunicar con hasta 4
controladores, indicado para aplicaciones que requieran reparto de cargas entre robots.

Sistema completo

 El producto incluye las herramientas de vision, la aplicacion para la programacion, camara firewire,
objetivo y accesorios.
* Soportado y mantenido por Adept como producto conjunto pre-testeado en fabrica.

Incluido en el suministro

» Software Adept Sight

o Kit de instalacion de camara

e Camara FireWire, 640x480 o 1392x1040 con objetivo
de 16mm

e Cable FireWire (10m)

Requisitos de Hardware

e Controlador: Adept SmartController o AIB (Serie
Cobra i)

e PC: Pentium 4 2GHz o superior, 500Mb espacio en
disco, 256Mb RAM, monitor SVGA 800x600 minimo,
1 puerto FireWire IEEE 1394, 1 puerto USB

Requisitos de Software

e Windows XP SP1 o superior, Windows 2000 SP4
o Adept DeskTop 4.1.1.0

e Windows .NET Framework 1.1 (suministrado con
Adept DeskTop)

o \VV+16.2D3

e Micro V+ 2.2B7 (para robots Cobra serie i)
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